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CURSO: CIENCIA DA COMPUTAGAO CAMPUS: ALFENAS

SEMESTRE: 2 ANO: 2022 C/H: 67 AULAS: 80

DISCIPLINA: ROBOTICA

PLANO DE ENSINO-APRENDIZAGEM

(OBJETIVOS DE APRENDIZAGEM:

» Definir robdtica e suas aplicagoes;
» Discutir os principios basicos funcionais de robds;
* Desenvolver sistemas embarcados e componentes estruturais de-um robo;
* Simular e construir rob6s méveis com funcionalidades basicas;
* Projetar solu¢cbes inovadoras em robotica movel.

EMENTA: Introducdo a robética; Classificacdo de robos; Introducao aos Sistemas Embarcados; Plataforma Arduino; Entradas e
saidas digitais; Elementos sensores; Elementosiatuadores; Aplicacdes de robdtica movel.

METODOLOGIA: E?;g;igggz SIM NAo [ ] Estudo de caso: sm [ ] NAO
Trabalho de grupo:(+'SIM NAo [ ] Seminario: SIM NnAo [ ]
Debate: SIM NAo [ ] Painel: siv [ ] NAo
TBL: SIM NAO [ ] Férum/Chat: SIM NAO [ ]
PBL: SIM NAo [ ] PBLe: SIM NAo [ ]
Aula invertida: SIM NAo [ ] I;Qﬁgfé?ﬁﬁnzgemal sm [ ] NAo
Mapa Conceitual: ~ SIM |:| NAO Dramatizagao/ Role Play SIM |:| NAO
RECURSOS Computador: SIM NAo [ ] AVA: SIM NAo [ ]
AUXILIARES: Videos: siv [ ] NAo Atividades clinicas: sm [ ] NAO
Projetor Multimidia :  SIM NnAo [ ] Lousa: SIM NAo [ ]
Albuns Seriados:  SIM_[(" ] NAO Internet: SIM NAo [ ]
Slides: SIM NAO [ ] Laboratério: SIM NAo [ ]
Manequins: SIM |:| NAO Video conferéncia: SIM |:| NAO
Lousa Eletronica: = SIM [ ] NAO Prancheta sm [__] NAO

Digitalizadora:
*Ambiente Virtual de Aprendizagem

AVALIAGAO: Discursiva: SIM NAo [ ] Pratica: SIM NAO [ ]
Muiltipla escolha: SIM |:| NAO Trabalhos de pesguisa: SIM NAO |:|
Oral: sim [ ] NAo
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CONTEUDOS

1. Introdugdo a Robdtica

2. Classificagdo dos robds

3. Introducao aos Sistemas Embarcados
4. Plataforma Arduino

4.1. Conceitos fundamentais de eletricidade
4.2. Entradas e saidas digitais

4.3. Periféricos digitais

4.3.1. LEDs

4.3.2. Display de 7 segmentos

4.3.3. Display LCD

4.3.4. Teclado

4.3.5. Buzzer

4.4. Elementos sensores

4.4.1. Sensor de luminosidade

4.4.2. Sensor de temperatura

4.4.3. Sensor ultrass6nico

4.5. Atuadores

4.5.1. Servo Motor

4.5.2. Motor DC

5. Aplicacdes de robotica movel

5.1. Desviador de obstaculos

5.2. Seguidor de linhas

6. Atividades em Project Based Learning (PBL)




