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PLANO DE ENSINO-APRENDIZAGEM

(OBJETIVOS DE APRENDIZAGEM:
Sugerir ferramentas e tecnologias para o desenvolvimento de aplicagdes em Robotica
Desenvolver protétipos basicos de robds moéveis:

EMENTA: Fundamentos de circuitos, sensores'€ atuadores; Introdugéo a robdtica mével; Desenvolvimento de um protétipo
de robd moével

METODOLOGIA: E?‘aplgzigi‘g_ SIM NAo [ ] Estudo de caso: sim [ ] NAO
Trabalho de grupo:  SIM NAO |:| Seminério: SIM |:| NAO
Debate: sim [ ] NAo Painel: sim [ | NAO
TBL: sv [ ] NAO Férum/Chat: sm [ ] NAO
PBL: SIM NAo [ ] PBLe: sm [ ] NAo
Aula invertida: SIM NAO [ | I;rziﬂif;?;?nz)e)rema' sm [__] NAo
Mapa Conceitual: ~ SIM [ | NAO Dramatizag&6/Role Play SIM [ | NAO

RECURSOS Computador: SIM NAO [+ ] AVA®: SIM NAo [ ]

AUXILIARES: Videos: SIM nAo [ ] Atividades clinicas: sm [ ] NAO
Projetor Multimidia:  SIM NAO ™ | Lousa: SIM NAo [ ]
Albuns Seriados: 4 SIM | __-JoNAO Internet: SIM NAo [ ]
Slides: SIM NAo [ ] Laboratério: SIM NAo [ ]
Manequins: sim [ ] NAO Video conferéncia: sim [ | NAO
Lousa Eletronica: ~ SIM [ | NAO E?g;;ﬁ;;ﬁora: sm [ ] NAO

*Ambiente Virtual de Aprendizagem

AVALIACAO: Discursiva: SIM NAo [ ] Prética: SIM NAo [ ]
Multipla escolha: SIM NAO |:| Trabalhos de pesquisa: SIM |:| NAO
Oral: sim [ ] NAo
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CONTEUDOS

1. Principais conceitos associados a sistemas embarcados e robética

2. Pré-requisitos para aplicag6es em robdética

2.1. Conversor analdgico Digital —elementos sensores, divisor resistivo, sensores ativos
2.2. Ponte H; Motores DC

3. Introducgédo a robdtica moével

3.1. Sensores e atuadores

3.2. Cinemética e dinamica de robds moveis

3.3. Arquiteturas de controle: tipos e conceitos

4. Utilizagdo do simulador E-rep Pro

5. Implementacao das fungdes béasicas de Umrobé mével

5.1. Implementagdo de movimentagéo de'rob6 mével com obstaculos

5.2. Implementag&o de robd mével seguidor de linhas

6. Atividade maker

6.1. Proposta de uma aplicacao de robotica movel

7. Prototipacdo de uma aplicagao de robdtica movel

8. Desenvolvimento/simulacdo de uma aplicagéo de robética movel

9. Apresentacdo em formato Workshop de uma aplicagdo de robética mével




